Deponeringsmaskinen Magne KBS-3V
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SNABBFAKTA Uppgift

Magne &r en prototyp av den framtida deponeringsmaskinen
Vikt 100 ton med full last (27 ton kapsel) i slutférvaret vars uppgift ar att:
Langd 14,1 meter e Hamta kopparkapseln fran omlastningsstationen.
Bredd 3 meter * Transportera kapseln genom tunnlarna till ratt deponeringshal.
Héjd 4,2 meter e Stilla sig 6ver deponeringshalet och sdnka ner kapseln
Motor V6 Diesel 320 hk med partikelfilter till halets bo.ttgn med millimeterprecision sa att inte kapseln

eller bentonitringarna skadas.

Maxhastighet 5 km/tim o )

e Stralskdrma omgivningen fran kapseln under hela hanteringen.
Stoppstracka <1 meter
Styrning Alla hjul Funktion
Drivning Alla hjul Deponeringsmaskinen navigerar fram i tunnlarna genom att
Ovrigt Autonom (sjélvgéende) tva navigationslasrar laser av ojamnheten i bergvéggen pa bada

sidorna om maskinen och jamfér den med en lagrad karta.




Linspel
't Inre ram
Framre

navigeringslaser Yttre ram

Stralskarmslucka
Stralskarmsklaff

Visionkameror
Stralskarmstub

Greppverktyg ——— 5 i */Kopparkapsel
Bentonit

Detta gor att maskinen hela tiden vet var den befinner sig
med en noggrannhet av + 50 mm.

Ett 6vergripande system ser till att maskinen far reda pa vilket
deponeringshal den ska till och att inga andra fordon finns i
tunneln nar den kor. | bakkant pa maskinen sitter ytterligare en
laser som lyser rakt ner och ldser av stralskdrmsluckornas
positioner sa att maskinen kan styra hjulen for att undvika
stralskarmsluckorna.

Né&r maskinen star 6ver deponeringshélet gors foljande:

e Stodbenen kors ned sa att maskinen stéller sig vagrétt
i den sluttande tunneln.

* Positioneringslasern pa maskinens undersida laser av
maskinens lage i férhallande till halet och den inre ramen
justeras (upp till £ 80 mm) i langs- och sidled s3 att
maskinens centrum ligger rakt ovanfér halet.

e Stralskarmsluckan 6ppnas och klaffen sénks ned till marken.

e Stralskarmstuben vrids upp till lodrét position och sénks
ned i halet.

e Visionkameror i stralskarmstubens nedre dnde laser av
bentonitringarnas kanter och finjusterar den inre ramen
ytterligare, om sé& behdvs.

e Linspelet kors fram Gver stralskarmstuben och kopplas
till kapselns greppverktyg.
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e Greppverktyget lossas fran stralskarmstubens Gvre del och
kapseln sénks déarefter ned.

* Né&r kapseln natt bentonitstapelns botten lossas greppverk-
tyget och detta hissas upp igen.

e Maskinen kor tillbaka linspelet, vrider upp tuben, lyfter
klaffen, stanger stralskérmsluckan, drar upp stédbenen och
deponeringen &r darmed avslutad.

Sakerhet

Magne ar utrustad med bade handbrandslackare och ett auto-
matiskt brandslackningssystem.

Skulle Magne behdva nédbromsas eller omedelbart stoppas
under deponering gors detta med de réda nédstoppsknap-
parna som finns i varje hérn. Maskinen kan alltid stannas inom
en meter om den nédbromsas da hastigheten &r begréansad
till 5 km/timme (promenadtakt). For att undvika punktering &r
décken fyllda med plastskum.

Om dieselmotorn skulle haverera, kan deponeringen anda
avslutas med hjalp av en inbyggd elmotor som via kabel kopplas
till tunnelns elkraftsystem. Deponeringen kan &ven backas i vilket
skede som helst och kapseln aterféras till omlastningsstationen.
All utrustning, férutom visionkamerorna, kan dessutom atgérdas
i stralskarmad milj6 vid ett eventuellt haveri.
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